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Измеряемые глубины под килем
НЭЛ-1000-1       
НЭЛ-1000-3      
Регистрация, хранение и воспроизведение 
данных о глубине с привязкой по дате, 
времени и координатам на ПУИ  
Выполнение промерных работ с блоком
сбора и отображения данных съемки 
рельефа дна
Срок службы до списания   
Срок службы до заводского ремонта  
Гарантийный срок эксплуатации  
Срок хранения     

0,5 – 2000 м
0,5 –   500 м

не менее 24 часов

25 лет
10 лет
5 лет
10 лет

НАВИГАЦИОННЫЙ ЭХОЛОТ НЭЛ-1000
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Основные тактико-технические характеристики
Измеряемые глубины под килем
НЭЛ-1000М-3     
НЭЛ-1000М-1     
Регистрация, хранение и воспроизведение
данных о глубине с привязкой по дате,
времени и координатам на ПУИ  
Выполнение промерных работ с блоком сбора
и отображения данных съемки рельефа дна
Срок службы до списания   
Срок службы до заводского ремонта  
Гарантийный срок эксплуатации  
Срок хранения     

0,5 – 10000 м
0,5 –   6000 м

не менее 24 часов

25 лет
10 лет
5 лет
10 лет

Основные тактико-технические характеристики

Прибор управления и индикации

Приемопередающее устройство 
высокочастотное
Приемопередающее устройство 
низкочастотное

Гидроакустическая антенна с рабочей 
частотой 50 кГц

Гидроакустическая антенна с рабочей 
частотой 25 кГц

Коробка монтажная
Блок сбора и отображения данных 
съемки рельефа дна
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НАВИГАЦИОННЫЙ ЭХОЛОТ НЭЛ-1000М

 Блок сбора и отображения данных съем-
ки рельефа дна предназначен для выпол-
нения непрерывной съемки рельефа дна с 
использованием эхолотов НЭЛ-1000М 
(НЭЛ-1000).

Фукции БСО
џ Сбор, первичная обработка и отображе-

ние информации
џ Отображение съемки рельефа дна в 

режиме реального времени с возмож-
ностью установки оперативных отме-
ток и записью эхограммы

џ Планирование маршрута и галсов для 
выполнения промерных работ

џ Выдача информации рулевому для удер-
жания судна на галсе

џ Получение данных с навигационной 
аппаратуры потребителей ГНСС

џ Конвертация   формата   данных эхоло-
та  в  формат  гидрографической про-
граммы.

БЛОК СБОРА И ОТОБРАЖЕНИЯ ДАННЫХ 

Навигационный
эхолот 

НЭЛ-1000М 
(НЭЛ-1000)

Блок сбора и отображения данных съемки рельефа дна

Пульт оператора
Блок сопряжения
Информационный дисплей рулевого

Коробка коммутационная
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Определение курса с погрешностью:
− на прямом курсе и качке 5º     
− на прямом курсе и качке 30º     
− на маневрирование (через 3 мин. после циркуляции) 
Электропитание:
− судовая сеть переменного тока, в/Гц   
− встроенный аккумулятор, В     
Потребляемая мощность, ВА    
Время работы от аккумулятора, час  
Срок службы до заводского ремонта, лет  
Гарантийный срок эксплуатации, лет      5
Срок службы до списания, лет    

1º
5º
3º

220/50
12
100
24
10
5
25

МАГНИТНЫЙ КОМПАС КФ1М 

Технические характеристики

Пульт управления

Блок контроля
Блок чувствительного элемента
Блок питания

Компенсатор электромагнитной 
девиации

Приборы самостоятельной поставки

ПУ 

БК
БЧЭ
БП

 
Репитер 19 РШМ2 

Пелорус 

Малогабаритное исполнение составных частей
Сенсорная панель управления
Графическое и цифровое отображение курса
Работа с системой РУ корабля по 150 цифровым и 16 аналоговым 
информационным каналам

Отличительные особенности

ПУ

Потребители навигационной
информации (НК, системы)

ручной ввод коэффициента А

d (ручной ввод значения склонения)
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Система РУ

=12 В

~ 220 В 50 Гц
истинный курс

RS-485

истинный курс
RS-485

истинный курс
NMEA-0183RS232/RS422

 Изделие предназначено для измерения глубины погружения, скорости погружения морских глубоководных объектов, а 
также температуры забортной морской воды.

ИЗМЕРИТЕЛЬ ГЛУБИНЫ ПОГРУЖЕНИЯ «ЗЕНИТ-ИГП»

– автоматическое измерение глубин погружения в диапазоне от 0 до 
6500м с учетом плотности и измеряемой температуры морской воды;
– вычисление и выдачу скорости погружения и времени погружения;
– задание оператором (штурманом) коридора глубины погружения при 
плавании по горизонту и выдачу звуковой и визуальной сигнализации при 
выходе за его пределы;
– калибровку положения сенсора после установки его на глубоководном 
объекте;
– выдачу внешним потребителям измеряемых значений глубины 
погружения, температуры и скорости погружения по интерфейсу RS-
232/485 в стандарте NMEA-0183.

Обеспечивает:

Состав:
Сенсор 
Габаритные размеры – 345×140×Ø135 мм (длина кабеля 12м)
Масса – 9,9 кг
Блок обработки информации
Габаритные размеры – 195×185×85 мм
Масса – 1,2 кг

Прибор управления и индикации
Приемопередающее устройство 
высокочастотное
Гидроакустическая антенна с 
рабочей частотой 50 кГц
Коробка монтажная
Блок сбора и отображения 
данных съемки рельефа дна

ПРИЕМОИНДИКАТОР РНС «КВИТОК-3Н»

Обеспечивает вычисление:

 Предназначен для определения места и параметров движения морских объектов по сигналам РНС типа «Лоран-С», «Чайка», 
«Марс-75», «Брас», «РС-10». Осуществляет прием сигналов от штатных ненаправленных (штыревых), направленных (типа К-
706, К-687, К-656, К-689, К-697 и т. д.) антенн, а также на активную штыревую антенну, поставляемую вместе с изделием. 
Активная антенна, разработанная в АО «НТП «Нави-Далс», позволяет значительно повысить электромагнитную совместимость 
при воздействии помех, создаваемых радиоэлектронными средствами кораблей. 

– текущих (обсервованных) гиперболических (ЛП РНП) и географических коорди-
нат (ГК) объекта (в системе WGS-84 или «Пулково-42»);
– радиальной СКП определения места;
– вектора путевой скорости;
– разностей между расчетными (по заданным эталонным ГК) и измеренными зна-
чениями РНП (дифференциальные поправки);
– текущих значений дальности и азимута до любой из 80-ти заданных или 19-ти 
зафиксированных маршрутных точек;
– текущих значений смещения от заданной линии пути;
– признаков пониженной достоверности результатов;
– времени хода и прибытие в заданную маршрутную точку;
– расчетных значений РНП для заданных ГК;
– обмен с навигационным комплексом (НК) по мультиплексному каналу в соотве-
тствии с ГОСТ Р 52070-2003;
– обмен с внешними устройствами по интерфейсу RS-232/422 в стандарте NMEA-
0183 версия 3.0.
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